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PREDGOVOR

Monografija “Pasivna bezbednost Sinskih vozila“ je rezultat viSegodisnjih
istrazivanja u oblasti pasivne bezbednosti Sinskih vozila u nasoj zemlji. Vise od
decenije rada u ovoj oblasti pretoceno je u knjigu koja je namenjena, kako studentima
Masinskog fakulteta, tako i istraZiva¢ima i nau¢nim radnicima koji se bave ovom
oblasc¢u ili baziraju svoj istrazivacki rad na ovoj oblasti. Naravno, monografija je
namenjena i inZenjerima koji ove rezultate primenjuju u praksi.

Zahavljujemo se na pomoc¢i koju su nam pruzili recenzenti Prof. dr Milosav
Ognjanovic, Prof. dr Nenad Radovic¢ i Prof. dr Gradimir Ivanovi¢ i svojim sugestijama
doprineli da sadrZaj monografije bude znatno kvalitetniji.

Posebnu zahvalnost dugujemo rukovodstvu GOSA Fabrike $inskih vozila, kao i
zameniku generalnog direktora GOSA Fabrike opreme i masina dr Aleksandru
Zivkovicu i direktoru proizvodnje Goranu Dimitrijevi¢u, na nesebi¢noj pomoéi koju su
nam pruzili tokom pripreme i realizacije eksperimentalnih istrazivanja koja su
prikazana u monografiji. Takode se zahvaljujemo vlasnicima preduzeca ,Beaz-Plus” iz
Arandelovca i ,Metal-Produkt” iz Smederevske palanke.

U Beogradu, jul 2014.

Autori
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