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P R E D G O V O R 
 
 
 
 
 
 
 Ovaj univerzitetski udžbenik plod je sistematskog sređivanja predavanja i vežbi koje 
su autori držali na Mašinskom fakultetu u Beogradu. Iskustvo stečeno u radu sa studentima 
ukazuje na to da je jedan ovakav udžbenik potreban. 
 Osim navedene literature korišćena su predavanja i pisani materijali pok. prof. dr 
Dragovana Blagojevića, profesora Mašinskog fakulteta u Beogradu. 
 Sadržaj udžbenika je u potpunoj saglasnosti sa planom i programom predmeta 
Mehanika I na Mašinskom fakultetu u Beogradu. Ovaj udžbenik može se koristiti i na onim 
fakultetima čiji programi obuhvataju materiju koja se po sadržaju i obimu može izložiti i sa 
manjim fondom časova. 
 Pri pisanju ovog udžbenika značajnu podršku i korisne sugestije dali su recenzenti 
prof. dr Josif Vuković i prof. dr Predrag Cvetković, zbog čega im se najsrdačnije 
zahvaljujemo. Zahvaljujemo se doc. dr Milanki Glišić na korisnim primedbama koje nam je u 
kontinuitetu davala pri završnom formiranju ove knjige. Posebnu zahvalnost dugujemo 
Jovanki Cvetković, prof., koja je izvršila korekturu teksta. 
 I pored velike pažnje pri konačnom oblikovanju ovog udžbenika, svesni smo da su 
greške moguće. Bićemo zahvalni svakome ko nam na njih ukaže. 
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