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A.Биографски подаци 

Михаило П. Лазаревић је рођен 07.07.1964. године у Београду. Основну и средњу школу,природно-
математички смер, завршио је са одличним успехом. Добитник је Вукове и Аласове дипломе. На Машински 
факултет у Београду уписао се 1984. године и од треће године студија на Машинском факултету био је 
стипендиста Универзитета у Београду на основу постигнутог успеха у току студија односно за исти је 
похваљиван и награђиван од стране факултета. Дипломирао је 1990 године на Групи за аерокосмотехнику, 
магистрирао 1994. и докторирао 1999. на Машинском факултету у Београду. Године 1987 уписао сe на 
Електротехнички факултет у Београду на одсек техничка физика и на ком је дипломирао 1991 године. У 
периоду од краја 1992 године до септембра 1993 године био је запослен као сарадник на Катедри за 
аутоматско управљање, Електротехнички факултет у Београду. Од септембра 1993. запослен је на Катедри за 
механику на Машинском факултету, где је биран у сва звања, од асистента приправника до редовног 
професора 2009. године што представља  садашњи положај. 
Као асистент приправник и асистент држао је све облике вежбања  на предметима научне области  Механика 
на основним студијама на Факултету, ВТА Жарково и касније као наставник држао је све облике предавања 
и вежби на свим предметима Механике (укључујући и предмет Биомеханика локомоторног система) на 
основним студијама на Факултету и ВТА Жарково и Бањица (Механика 2, Механика 3), на мастер студијама 
(предмети: Механика робота, Динамика система крутих тела, Мехатронска роботика, Биомеханика ткива и 
органа),као и на докторским студијама. 

Подручја његовог интересовања и научно-истраживачког рада покривају осим области теоријске механике и 
области моделирања и управљања роботских (мехатроничних/адаптронских) система, као и проблематику 
стабилности кретања истих. Садашња његова главна област интересовања и истраживања се односи на развој 
и примену тзв. теорије генерализованог рачуна (fractional calculus-a) у проблемима моделирања и управљања 
напредних динамичких система са и без кашњења, у теорији вискоеластичности као и у области 
биоинжењеринга (биомеханике ткива и органа, нанокомпозити). Део његовог истраживања се односи и на 
актуелне проблеме биомеханике, посебно на примену биолошких аналогона и синергијских принципа у 
моделирању и управљању биомехатроничких система и уређаја.  

.Добитник је награде Задужбине Андрејевић за 2003 годину из области Роботике, као и захвалнице за 
допринос у развоју  научно-техничког часописа Scientific Technical Review, 2011. године. На међународној 
конференцији ФДА 2012 Кина, (Fractional Differentiation and its applications) je као коаутор освојио награду 
за најбољи рад презентован на конференцији. Такође,одржао је више предавања по позиву. За  шефа 
лабораторије за Механику, Машинског факултета у Београду је именован 2009. године. Рецензирао је више  
монографија, научних и стручних радова за потребе домаћих часописа, као и за међународне часописе 
индексираних на ISI-JCR-SCI листи. Такође, био је председавајући на више секција на међународним 
конгресима CHISA, Serbian Society of  Mechanics. 

Члан је Српског друштва за Механику као и међународне  организације IUTAM. За секретара Српског 
друштва за Механику (СДМ) изабран је јуна 2013. године, са мандатним периодом  од две године (2013-
2015), док је за Председника СДМ-а изабран 2015 године са мандантним периодом (2015-2019). Члан је 
научног одбора међународног конгресa “International Congress of Mechanics-Serbian Society of Mechanics“ и 
члан је уређивачког одбора међународног часописа Theoretical and Applied Mechanics, STR (Scientific 
technical review). 



Учествовао је у раду на основним, технолошким и иновационим пројектима Министарства просвете, науке и 
технолошког развоја Републике Србије као и на пројектима у оквиру сарадње факултета са привредом и то 
на 8 националних пројеката као и на 2 пројекта сарадње са привредом. У оквиру међународне билатералне 
сарадње учестовао је на четири пројекта од којих је на три био руководилац истих. Такође, био је 
руководилац са српске стране у реализацији међународног научног пројекта из програма ЕУРЕКА (2009-
2012). Учестовао на међународним пројектима: Еrasmus Mundus-Join EU/SEE,2012, (Словенија) као и 
Basileus Programme,  Еrasmus Mundus-Join (Грчка, 2014). 

У својству ментора као и члана комисије био је у комисијама за одбрану преко двадесет завршних (BSc) и 
дипломских - мастер радова (MSc), био  је члан у три комисије за одбрану магистарсих теза, и једанаест 
докторских дисертација. Такође, био је ментор или коментор шест докторских дисертација.  
Члан више комисија за избор кандидата у наставна и научно-истраживачка звања као и члан више комисија 
за нострификацију диплома (BSc, MSc и PhD) стечених у иностранству. Учествовао је у организацији већег 
броја међународних и домаћих конференција као (Председник СДМ-а,секретар СДМ-а), члан научног или 
организационог одбора. Члан је управног одбора СДМ (Српског друштва за механику). 
Као аутор  или коаутор  је објавио: два основна и три помоћна уџбеника. Едитор је једне истраживачке 
монографије на енглеском језику, аутор/коаутор једанаест монографија од националног значаја, 
аутор/коаутор шест поглавља  у монографијама међународног значаја. Коедитор је три Зборника радова са 
International Congress of Sеrbian Society of Mechanics (SSM). 
Објавио је: 33 радова у међународним часописима са ISI-JCR-SCI листе, 32 у другим међународним 
часописима, 133 рада на међународним конференцијама, 33  научних рада у  часописима од националног 
значаја, 33 рада на домаћим скуповима, 6 радова/предавања по позиву на међународним скуповима. 
Укупна цитираност према подацима Scopus износи 1153, h-index 15, према Google Scholar 1943 (од 2016. 
1261 цит.), h-index 20 (од 2016. године 698 цитата), Research Gate: 1601. Такође, за календарску 2020 годину  
је ушао на Станфордску листу 2% најцитиранијих научника у свету (Table_1_ 
Authors_singleyr_2020_wopp_extracted_202108-1),https://elsevier.digitalcommonsdata.com/datasets/ 
btchxktzyw/3, на 195.443  месту. 
               
Б.  Наставна активност у периоду 2016-2021  

 Проф. др Михаило Лазаревић је у разматраном периоду био ангажован на следећим предметима на 
студијским програмима Машинског факултета: 
  -Основне академске студије МИ: Механика1,Механика 3, Биомеханика локомоторног система 

Завршни предмет- Биомеханика локомоторног система 

-Мастер академске студије МИ: Механика робота, Биомеханика ткива и органа, Мехатронска 
роботика,  
-Докторске студије МИ: Одабрана поглавља из механике, Рачун нецелобројног реда са применама у 
инжењерству,Одабрана поглавља из биомеханике ткива и органа, Изабрана поглавља из механике 
робота, Напредна роботика-изабрана поглавља,Рехабилитациона биомеханика, Механика 
локомоторног система. 

Такође, држао је и наставу кадетима Војне Академије Војске Србије на Бањици,  из предмета  Механика 3  у 
оквиру Основних студија. 

У разматраном периоду, просечна  оцена вредновања педагошког рада на основу анкета од стране студената 
за све предмете  на којима је био ангажован је између четири и пет.  
 
Менторство 
 
Докторски радови (одбрањене дисертације) 

 
[1] Цветковић Бошко, Пројектовање савремених система управљања робота применом развојних 

програмабилних система и савремене теорије рачуна нецелог реда, Докторска дисертација, Универзитет 
у Београду, Машински факултет, 2021. 

[2] Мандић Петар., Напредно моделовање сложених роботских система и механизама применом модерних 
закона управљања, Докторска дисертација, Универзитет у Београду, Машински факултет, 2019. 



[3] Видаковић Јелена., Напредни алгоритми управљања манипулаторима у системима за тренажу 
пилота савремених борбених авиона, Докторска дисертација, Универзитет у Београду, Машински 
факултет,  2018. 

[4] Цајић Милан., Моделирање сложених хибридних структура фракционог типа и примена у динамици 
крутих и деформабилних тела, Докторска дисертација, Универзитет у Београду, Машински факултет, 
2017. 

[5] Бучановић  Љубиша, Прилог математичком моделирању и управљању једног мехатроничког система , 
Докторска дисертација, Универзитет у Београду, Машински факултет, 2016. 

[6] Анђелка Н. Хедрих, Oсцилаторно понашање zona-e  pelucida-e миша пре и после оплодње, докторска 
дисертација, Биомедицинско инжењерство и технологије на Универзитету у Београду, 2016. 
(коменторство) 
 

Учешће у комисијама за докторске дисертације 
 
-Чланство у комисији за оцену и одбрану: 

 
[1] Николић А., Статичка и динамичка анализа еластичног штапа променљивог пресека методом 

дискретизације на круте сегменте, Докторска дисертација, Факултет за машинство и грађевинарство у 
Краљеву Универзитета у Крагујевцу, 2017. 

[2] Јовановић,  Александра, Динамика посебних класа система са кашњењем на коначном временском 
интервалу, Докторска дисертација, Универзитет у Београду, Машински факултет,2017.  

[3] Гарић Љ., Синтеза виброударних система, Докторска дисертација,Универзитет у Приштини, Факултет 
техничких наука у Косовској Митровици, 2018. 

[4] Окука  А.  Оптимално управљање кретањем сеизмички побуђене и базно изоловане суперструктуре 
уприсуству пасивних пригушивача, Докторска дисертација,Универзитет у Новом Саду, ФТН, 2021. 

 
 
В.   РЕФЕРЕНЦЕ – библиографски подаци 
В.1. Уџбеници, помоћни уџбеници 

 
[1] Kuzmanović D., A Sedmak, D. Nikolić, I. Obradović, M.Lazarević, N. Mladenović, Matematička fizika, II  

izdanje, Univerzitet   u Beogradu, Rudarsko-geološki fakultet, 2021, ISBN 978-86-7352-367-5. 
 

[2] Лазаревић М, Мандић П. Мехатронска роботика: приручник за лабораторијске вежбе. I издање, 
Машински факултет, Београд  2018. 

 
В.2 КАТЕГОРИЗОВАНИ РЕЗУЛТАТИ НАУЧНОИСТРАЖИВАЧКОГ РАДА 

- Научни радови и саопштења (категорисани према одговарајућем Правилнику МПНТР): 

 Научни радови В.2.1. Поглавље (М13) у истакнутој монографији међународног значаја категорије 
М11 или рад (М13) у тематском зборнику водећег међународног значаја, односно поглавље (М14) у 
монографије     

[1] Mandić P., Lazarević М., Šekara T.: Stabilization of inverted pendulum by fractional order controller with 
experimental validation: D-decomposition approach, in book-Advances in Robot Design and Intelligent Control 
– Proceedings of the 25th Conference on Robotics in Alpe-Adria-Danube region (RAAD2016), pp. 29-37, DOI: 
10.1007/978-3-319-49058-8. Series ISSN 2194-535, Springer International Publishing AG 2017,Cham   M13  

[2] A.Hedrih, A.M.-Jovanovic, M. Lazarević. Influence of the sperm velocity on fertilization capacity in the 
oscillatory model of mouse zona pellucida. Ch 1.In Advanced Problems in Mechanics Proceedings of the XLVII 
International Summer School-Conference “Advanced Problems in Mechanics”, June 24-29, 2019, St. 
Petersburg, Russia(APM 2019, LNME proceedings), D. A. Indeitsev and A. M. Krivtsov (Eds.), Springer Nature 
Switzerland AG 2021 APM 2019, LNME, pp. 1–21, 2020. https://doi.org/10.1007/978-3-030-49882-5_1. Book 
ID.488229_1_En    М13   



[3] P.Mandić, P.Lino, G.Maione, M.Lazarević, T.Šekara,Design of Fractional-Order Lag Network and Fractional-
Order PI Controller for a Robotic Manipulator, 21rst IFAC World Congress,Berlin, Germany, 12-17 July 
2020,IFAC Papersonline  ISSN 2405-8963  Publisher Elsevier,Amsterdam, Netherlands,53-2 (2020) 3669–3674  
DOI: 10.1016/j.ifacol.2020.12.2050  М13   
 

Научни радови  категорије  М21a, M21  

[1] M. Cajić, D. Karličić, M. Lazarević, Damped vibration of a nonlocal nanobeam resting on viscoelastic 
foundation: fractional derivative model with two retardation times and fractional parameters,  Meccanica, DOI 
10.1007/s11012-016-0417-z,  accepted 2016, vol.52,Issue 1-2,pp. 363-382,2017. IF=  2.196  (M21) 

[2] P.Mandić,T.Šekara,M.Lazarević, M.Bošković, Dominant pole placement with fractional order PID controllers: 
D-decomposition approach,ISA Transactions, http:// dx.doi.org/ 10.1016/ j.isatra.2016.11.013 ISSN:  0019-0578 
,  Volume 67, March 2017, Pages 76-86.  IF=  3.488  (M21a) 
 

[3] Lazarević, M. P., Tzekis, P.  Robust second-order PD type iterative learning control  for a class of uncertain 
fractional order singular systems. Journal of Vibration and Control,1077546314562241, accepted 2014,  vol. 
22(8) pp.2004–2018,2016.    IF= 2.101 (M21)  

Научни радови  категорије  М22  

[1] Boško Cvetković, M. P. Lazarević,Fractional-Order Iterative Learning Control for Robotic Arm-PD2Dα Type 
Filomat 35:1 (2021), 1–10 https://doi.org/10.2298/FIL2101001C IF= 0.844 (M22)     
 

[2] P. D. Mandić, M.. Bošković, T. B. Šekara,  M. P. Lazarević, A new optimisation method of PIDC controller 
under constraints on robustness and sensitivity to measurement noise using amplitude optimum principle, 
International Journal of Control,p.1-15, 2021  https://doi.org/10.1080/00207179.2021.1912392, IF=2.888 (M22)  
         

[3] J.Vidaković, V. Kvrgić, M. Lazarević, P.Stepanić, Computed torque control for a spatial disorientation 
trainer,Facta universitatis Series: Mechanical Engineering Vol. 18, No 2, 2020, pp. 269 – 280,  
https://doi.org/10.22190/FUME190919003V.  IF= 3.324 (M22) 

[4] M. Cajić, M. Lazarević,D. Karličić, H.G. Sun,X.Liu,Fractional order model for vibration of a nanobeam 
influenced by the axial magnetic field and attached nanoparticles,Acta Mechanica, Acta Mechanica 229 (12), 
4791-4815, 2018.   IF= 2.166  (M22) 

[5] X.Liu, H.G Sun, M.P. Lazarević, Z. Fu, A variable-order fractal derivative model for anomalous diffusion, 
Thermal Science 2017, Vol.21,No.1A,pp.55-59,  doi:10.2298/ TSCI160415244L. IF= 1.433 (M22)           

[6] P. Mandić,M. P. Lazarević, T. B. Šekara,D-Decomposition Technique For Stabilization Of Furuta Pendulum: 
Fractional Approach,Bulletin of the Polish Academy of Sci. Tech.Sci., March, Vol. 64, No. 1, 2016,pp.189-196. 
IF= 1.156 (M22)           

                                             
 
Научни радови  категорије  М23  
 
[1] J. Vidaković, M. Lazarević, V. Kvrgić, I. Vasovic Maksimović, A. Rakic, Flight simulation training devices: 

Application, classification, and research, International Journal of Aeronautical and Space Sciences 
      https://doi.org/10.1007/s42405-021-00358-y, 22, p.874–885,2021. IF= 0.902 (M23)    
                 
[2] M. P Lazarević, P. D Mandić, S.Ostojić , Further results on advanced robust iterative learning control and 

modeling of robotic systems, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part C: Journal of 
Mechanical Engineering Science, November 3,  https://doi.org/10.1177/0954406220965996,  p.1-16, 2020  IF= 
1.762 (M23) 

[3] Ј. Vidaković, V. Kvrgić, M. Lazarević.: Control System Design for a Centrifuge Motion Simulator Based on a 
Dynamic Model, -Strojniški Vestnik -Journal of Mechanical Engineering, vol. 64, no. 7-8, pp. 465-474, 2018 
(DOI: 10.5545/sv-jme.2018.5272). IF= 1.139 (M23)           



[4] S. Jović, A. Skulić and M. Lazarević, Analysis of the Laser Forming of Shaped Surfaces Using the Adaptive 
Neuro-Fuzzy Technique, Lasers in Engineering, 2018, Old City Publishing 
DOI: http://www.oldcitypublishing.com/journals/lie-home/lie-issue-contents/lie-volume-40-number-4-6-
2018/lie-40-4-6-p-333-340/, ISSN: 0898-1507, Volume 40 (2018), Issue 4-6, Pages 333–340.   IF= 0.34 (M23)           

[5] S. Jović, M. Lazarević, Ž. Šarkoćević and D. Lazarević, Prediction of Laser Formed Shaped Surface 
Characteristics Using Computational Intelligence Techniques, Lasers in Engineering, 2018, Old City Publishing 
DOI: www.oldcitypublishing.com/journals/lie-home/lie-issue-contents/lie-volume-40-number-4-6-2018/lie-40-
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и технолошког развоја Републике Србије  
 

[1] Одрживост и унапређење машинских система у енергетици и транспорту применом форензичког 
инжењерства, еко и робуст дизајна, Пројекат из програма технолошког развоја Србије, ев.бр. ТР 35006 
руководилац С. Бошњак, Машински факултет Београд, Иновациони центар Машинског факултета у 



Београду, ИМС– Институт за испитивање материјала Србије, Машински факултет Краљево, Саобраћајни 
факултет у Београду, Технолошко-металуршки факултет у Београду, Технички факултет у Чачку, 
Факултет техничких наука у Косовској Митровици, 2010 – 2019.  

[2] Пројекат “Интегрисана истраживања у области макро, микро и нано машинског инжењерстава 
(Уговор 451-03-9/2021-14/200105), (потпројекат “Осцилације и оптимизација облика Ојлер Бернулијевих 
и Тимошенкових греда од аксијално функционално градијентних материјала”) у периоду 2020.-2021.  

 
Међународна сарадња  
 
Руковођење међународним пројектима  
 
[1] Serbia-Italy bilateral project, билатерални пројекат Србија- Италија (2019-2021),акроним ADFOCMEDER,  
        Михаило Лазаревић, руководилац српског истраживачког тима, 2019-2021.  
[2] Serbia-China bilateral project, билатерални пројекат Србија- Кина (2016-2017), Фракционог реда 

управљање и моделирање механичког понашања наноматеријала и наноструктура, Михаило Лазаревић, 
руководилац српског истраживачког тима, 2016-2017. 
 

Учешће на међународним пројектима 
 
[1] Serbia-China bilateral project, билатерални пројекат Србија-Кина (2018-2019), Напредни аналитички и 

нумерички методи за анализу функционалних градијентних микро/наноструктура,  2018-2019. 
 
Руковођење научним институцијама и лабораторијама  
 
Лабораторија  
 Руководилац Лабораторије за Механику, Катедре за механику Машинског факултета У Београду, од 2009. 
године.  
 
Руковођење и активности у другим друштвима 
 
[1] Секретар Српског Друштва за Механику,  (2013-2015) 
[2] Председник  Српског Друштва за Механику,  (2015- 2019) 
[3] Члан  Управног одбора Српског друштва за механику ( 2019.-2023). 
 
Остале   активности 

[1] Учешће  у више комисија за изборе у наставна и истраживачка звања (у својству Председника или члана 
комисије) на Универзитетима Новом Саду, у Нишу, У Крагујевцу, Универзитету у Приштини, са 
примвременим седиштем у Косовској Митровици и  МИ САНУ. 

[2] Рецензент установа и студијских програма високих школа и факултета у акредитационом поступку у 
оквиру Националног акредитационог тела (НАТ), односно КАПК-а. 

[3] Члан више комисија за нострификацију диплома (BSc, MSc и PhD) стечених у иностранству  на основу 
препоруке Центра ENIC/NARIC при Министарству просвете, науке и технолошког развоја Владе 
Републике Србије. 

[4] Рецензент   више монографских  дела,  

[5]  Рецензирање  више научних и стручних радова за међународне (SCI)-листа и националне часописе: 
Србија: (FME Transactions (ISSN 1451-2092), Scientific Technical Review (ISSN 0350-0667); Facta 
Universitatis: Series Mech. Eng. (ISSN 0354-2025); ТЕХНИКА-Машинство (ISSN 0040-2176); 
Theoretical and applied mechanics (TAM) (ISSN: 1450-5584), Filomat, (ISSN: 2406-0933); Facta 
Universitatis: Series Automatic Control and Robotics  (ISSN 1820-6417); Остале земље:  Nonlinear 
Dynamics, (ISSN: 0924-090X); Part C: Journal of Mechanical Engineering Science  (ISSN: 0954-4062); 
Robotics and Autonmous Systems (ISSN: 0921-8890); International Journal of Non-Linear Mechanics 
(ISSN: 0020-7462);Physica A, (ISSN: 0378-4371); Asian Journal of Control (ISSN: 1561-8625); Tehnički 



Vjesnik_Technical Gazette (ISSN 1330-3651); Chaos,Solitons and Fractals, (ISSN 0960-0779);  
Mathematical Methods in the Applied Sciences(ISSN 0170-4214);  Journal of the Franklin Institute  (ISSN 
0016- 0032);  Journal of Vibration and Control   (ISSN 1077- 5463);  International Journal of Systems 
Science, (ISSN 0020- 7721); Nonlinear Analysis: Modelling and Control (ISSN 1392-5113); International 
Journal of Adaptive Control and Signal Processing (ISSN 0890-6327);Communications in Nonlinear 
Science and Numerical Simulation; (ISSN 1007-5704);Automatica  (ISSN 0005-1098); Mathematical 
Problems in Engineering (ISSN 1024-123x); Mathematical and Computer Modelling of Dynamical Systems 
(ISSN 1387-3954); ASME Journal of Dynamic Systems, Measurement, and Control, (ISSN: 0022-0434); 
Systems & Control Letters (ISSN: 0167-6911); Mechanical Systems and Signal Processing (ISSN: 0888-
3270); IMA Journal of Mathematical Control and Information (ISSN: 0265-0754); Central European 
Journal of Physics (ISSN: 1895-1082); Discrete Dynamics in Nature and Society (ISSN: 1026-0226); 

 
[6] Показатељи утицајности научних радова: 

 
 - Цитираност у базама: 

 - Google scholar: Укупан број цитата 1943 (од 2016. 1261 цит.), Хиршов индекс h=20, i10-индекс 42 
- Scopus: Укупан број цитата 1153 , Хиршов индекс h=15 
- Research Gate: Укупан број цитата 1601  

- на Станфордској листи 2% најцитиранијих научника у свету за календарску 2020 годину  
(Table_1_Authors_singleyr_2020_wopp_extracted_202108-1),https://elsevier.digitalcommonsdata.com/ 
datasets/ btchxktzyw/3, на 195.443  месту. 
 

Биографски и библиографски подаци за праћење резултата научноистраживачког рада  су доступни на: 

https://scholar.google.com/citations?hl=sr&user=ki2c1FAAAAAJ 

https://ezproxy.nb.rs:2071/authid/detail.uri?authorId=8447820400 

https://orcid.org/0000-0002-3326-6636 

https://kobson.nb.rs/nauka_u_srbiji.132.html?autor=Lazarevic%20Mihailo%20P&samoar=#.YXlkVJ5BzIU 

https://www.researchgate.net/profile/Mihailo-Lazarevic-2 

 

 

 

 

У Београду, 10.12.2021.год.                                                                                           Подносилац Извештаја 

                                                                                      

                                                                                       др Михаило Лазаревић,ред. проф. 

 


